
Pilote automatique pour voilier

Implantation



 

Maintenir le bateau dans 
un cap 

Pilote automatique 

Niveau A-0 

Champ 
magnétique 

Consigne barreur 
(mode de marche, cap à 
suivre…) 

Consigne manuelle de 
changement de cap  

Energie 
électrique 

Réglage vitesse  
angulaire safran 

Bateau navigant 
Bateau dans 
un cap 

Informations pour 
le barreur 
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Dialoguer avec
le barreur

Boîtier de commande
PC8000

1

Gérer le
fonctionnement

Boîtier de jonction
JB8000

4

Orienter le bateau

(par l’intermédiaire du
safran)

Boîtier de puissance+Groupe
hydraulique+capteur d’angle

5

Mesurer le cap
suivi

Compas
HS8000

3

Niveau A0

Acquérir la
consigne de

changement de cap

Barre à roue

2

Consignes
barreur

(e)

(e)

(e) (e)

(e)

Consignes manuelle de
changement de cap

CR consignes barreur CR positionnement
manuel du safran

CR cap suivi

Champs magnétique

CR positionnement
automatique du safran

Réglage vitesse
angulaire

Ordres de
fonctionnement

Bateau navigant Bateau maintenu
dans un cap

Ordres d’informer le barreur

infos barreur
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Distribuer
l’énergie

Boîtier de puissance
PAU1

51

Agir sur le bateau
par l’intermédiaire

du safran

Groupe hydraulique

52

Mesurer
l’orientation du

safran

capteur d’angle FB1

A53

Niveau A5

Energie électrique Ordre du boîtier de jonction

Energie libérée

Bateau navigant Bateau dans un cap

Orientation du
safran

CR sur l’orientation
du safran

(e)

Réglage de la vitesse
angulaire du safran
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Boîtier de 
commande

Boîtier de 
jonction

Boîtier de 
Puissance

Partie 
Opérative Bateau

Compas

Consigne de cap (°)

Tension de 
consigne (V)

Tension de 
commande(V)

Tension de 
puissance (V) Angle du safran (°) Cap suivi (°)

Mesure du cap suivi (°)+ -

Perturbations: vent, 
houle, courants
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Schéma bloc fonctionnel

1ère boucle d’asservissement



Moteur 
électrique

Pompe 
hydraulique

Vérin 
hydraulique Safran

Capteur 
d’angle

+ -

Tension de 
puissance (V)

Vitesse de 
rotation (rad/s)

Débit (l/min) Allongement (m) Angle du safran (°)

Mesure de l’angle 
du safran (V)

Opération réalisée 
dans le boîtier de 
jonction et ramenée 
dans ce schéma
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Schéma bloc fonctionnel

2ème boucle d’asservissement

Perturbations: 
efforts fluide/safran 
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Pilote automatique pour voilier

Temps de réponse à 5% ou 95%

95%

85 s

Temps mis par le 
système (ici le 
barreur) pour atteindre 
95% de la valeur en 
régime établi



Pilote automatique pour voilier
Réponse du pilote auto. sans correcteur

Temps de réponse à 5%
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Réponse avec correcteur

Premier dépassement D1=20%

Deuxième dépassement D2=4% 
donc d’après la courbe précédente 
le temps de réponse à 5% est 
d’environ 100 s


